Anderungen und Irrtimer vorbehalten

Softstarter - Kompaktbauform

» 3-phasige Motoransteuerung

» Reduziert die mechanische Beanspruchung von Antrieben
» Verringert den Anlaufstrom gegenuber Direktanlauf

» |ntegrierte Netzlberwachung und PTC-Auswertung

» Integriertes Uberbriickungsrelais

» \Wartungsfreier Betrieb

» |ndustriebauform

Technische Daten

» 1. Funktionen » 7. Steuereingang 2-3
Sanftan- und Auslauf zur Reduzierung der mechanischen Funktion: Aktivierung des Anlaufes Uber externe
Beanspruchung beim An- und Auslauf von Antrieben Steuerspannung 12-24VDC
Temperaturiiberwachung der Motorwicklung fuir Temperaturfihler (siehen Anschlussbild 2)
nach DIN 44081 Belastbar: Nein
Uberwachung von Phasenfolge und Phasenausfall Maximale Leitungslange: max.10m, geschirmt oder verdrillt
(nur bei MSG 5,5 und MSG 11) Minimale Steuerimpulslénge: -

Ubertemperaturiiberwachung des Sanftanlaufgerates
» 8. Steuereingang 3-4

» 2. Einstellmoglichkeiten Funktion: Eingang fiir Temperaturfiihler
Einstellbereich nach DIN 44081 oder Drahtbriicke
Anlaufzeit Toy Os 30s * Maximale Leitungslange: max. 10m, geschirmt oder verdrillt
Auslaufzeit Tore Os 30s *
Anlaufmoment Moy 0 80% » 9. Meldekontakt 5-6-7
Auslaufmoment Mogr 0 80% 1 potenzialfreier Wechsler (nur bei MSG 5,5 und MSG 11)
Funktion: Stérmeldeausgang
*) MSG 3 auch mit Einstellbereich von Os bis 3s erhaltlich! Schaltleistung: 1500VA (6A/250V AC)
Absicherung: 6A
¥ 3. Anzeigen
Grine LED (U) ON: Steuerspannung liegt an » 10. Leistungskreis
Gelbe LED (Start) ON: Anzeige Aktivierung Sanftanlauf Eingangsspannung:
Gelbe LED (100%)ON: Anzeige Gerat voll durchgesteuert; 3~ 400V Klemmen L1-L2-L3
Leistungsteil tberbriickt Toleranz: +20%
Rote LED (Fault) blinkt: Ubertemperatur oder PTC-Fehler Nennfrequenz: 48 bis 63Hz
Rote LEDs (Ph)+(Fault) blinken: Anzeige Fehler Phasenfolge oder Anlaufvorgénge: 30/Stunde (bei mittlerer Belastung)
Phasenausfall (nur MSG 5,5 u. 11) Uberbriickungsrelais: intern
Bemessungsstof3spannung: 2.5kV
¥ 4. Mechanische Ausfiihrung (nach IEC 60947-1/DINVDE 0110 Teil1)
Gehdause aus selbstverléschendem Kunststoff, Schutzart 1P40 Isolationsnennspannung: 345/600V (nach IEC60947-1, 4.3.1.2)
Befestigung auf Profilschiene TS 35 gemal EN 50022
Einbaulage: waagrecht, Kihlkérper oben ” 11. Verﬁ_jgbare Leistungsgrésen

Berthrungssichere Zugbligelklemmen nach VBG 4 (PZ1 erforderlich),
Schutzart IP20

Motor- = Motornenn-  Anlauf- Empf.

Anzugsd_rehmoment: 0.5Nm Typ leistung strom strom Halbleiter- = Gewicht
Steuerteil: max. max. max. (5s) | sicherung
Klemmanschluss:

1x 0.5 bis 2.5mm? mit/ohne Aderendhiilse (kw) (A) A) (A) C)

1 x 4mm? ohne Aderendhiilse MSG 3 3.0 6 18 16 330

2 x 0.5 bis 1.5mm? mitlohne Aderendhiilsen MSG55] &5 " 30 35 410

2 x 2.5mm? flexibel ohne Aderendhiilsen MSG 11 1.0 22 60 63 620
Leistungsteil:
Klemmanschluss: Abhéngig von der Gerategrolle » 12. Zubehor

Plombierbare Abdeckhaube zum Schutz vor unbeabsichtigten oder
® 5. Steuerkreis unbefugten Veranderungen der Einstellparameter.
Versorgungsspannung: Intern erzeugt
Toleranz: - ¥ 13. Umgebungsbedingungen
Nennfrequenz: - Umgebungstemperatur: -25 bis +50°C (entspricht IEC 68-1)
Einschaltdauer: 100% Gerate miissen mit ausreichend Abstand zu angrenzenden Bauteilen
montiert werden. Nicht anreihen!
¥ 6. Steuereingang 1-2 Lagertemperatur: -25 bis +70°C
Funktion: Aktivierung des Anlaufes (iber Transporttemperatur: -25 bis +70°C
Schaltkontakt (siehe Anschlusbild 1) Relative Luftfeuchtigkeit: 5% bis 95% nicht kondensierend

Belastbar: Nein Verschmutzungsgrad: 2 (entspricht IEC 664-1)
Maximale Leitungslénge: max.10m, geschirmt oder verdrillt

Minimale Steuerimpulslange: -
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" Vorteile eines Sanftanlaufes

Sanftanlaufgerate verringern die mechanische Belastung der Durch die langsame Erhéhung der Motorspannung kann der
angeschlossenen Antriebe entscheidend, da durch die gleichmassige maximale Anlaufstrom reduziert werden. Diese Reduzierung ist
Erhéhung der Motorspannung das Drehmoment kontinuierlich erhéht jedoch stark von den eingestellten Anlaufparametern und dem
wird. Hierdurch werden Momentenschlage wie sie bei Direkt- oder Anlaufverhalten des Motors und der Last abhangig.
Sterndreieckanlauf zwangslaufig entstehen vermieden.
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" Funktionsbeschreibung

Sanftan- und Auslaufgerat

Bei den Sanftanlaufgeraten der Serie MSG wird der Hauptstromkreis r 1
nicht von mechanischen Schaltelementen, sondern von
Halbleiterelementen (Thyristormodule) gesteuert.

Jede Phase enthalt einen Thyristor und eine antiparallel geschaltete
Diode, die wahrend einer Halbperiode teilweise oder ganz Strom
fuhrend sind. Die Durchlasszeit wird durch den Ziundwinkel des
Thyristors bestimmt, der seinerseits von der internen Steuerelektronik
vorgegeben wird. Aufgrund dieser Verschaltung ist ein Betrieb

des Gerates in Sternschaltung nur ohne Neutralleiter bzw.
Mittelpunktsleiter méglich. t(s)
Vor jeder Aktivierung des Sanftanlaufgerates Uberpriift das k fon J
MSG das Versorgungsnetz auf Phasenausfall und Phasenfolge.
Liegt kein Fehler vor, wird der Sanftanlauf gestartet und die Wird die Starttaste gedffnet, wird der Sanftauslauf aktiviert (LED
Spannungstiberwachung deaktiviert. Das MSG erhoht nun 100% erlischt). Das Drehmoment wird sofort um den am Mqee-Regler
die Spannung am Motor linear mit der Anlaufzeit auf die volle eingestellten Wert (0 bis 80%) herabgesetzt und dann lber die
Netzspannung. Die Zeit fur diese Spannungsrampe kann stufenlos eingestellte Auslaufzeit (0 bis 30s) gleichmaRig bis auf Null gesenkt
am Toy-Regler von 0 bis 30 Sekunden eingestellt werden. Wahrend (LED Start erlischt).

des Spannungsanstieges erhoht sich das Drehmoment laufend,
wobei es das Belastungsmoment gerade noch Ubersteigt. Der Motor f ﬁ
lauft daher unter langsamer Beschleunigung an. Mu
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>t (s) LED Start leuchtet

ton
k J LED 100% leuchtet
Durch die Vorgabe eines motorspezifischen Anlaufmomentes wird

beim Aktivieren des Sanftanlaufgerates die Spannung (Drehmoment)
rasch erhoht, bis das am Mgy-Regler eingestellte Anlaufmoment
erreicht wird. Erst dann beginnt fiir die verbliebene Anlaufzeit die
langsame Erhéhung der Spannung bis zum Erreichen der vollen
Netzspannung (LED 100% leuchtet). Auf diese Weise nutzt man die
Anlaufzeit effektiver und erreicht einen noch materialschonenderen
Anlauf.
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= Abmessungen

MSG 3
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